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NV4以下旧版本
简单自启动
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防失锁
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英可信泵浦激光驱动器自启动流程图

自启动结束
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“自启动”已使

能

脉冲扫描已使能 AND
频率不在范围 AND
自启动完成

脉冲扫描未使能 AND
LD电流 > 阈值电流 AND
PD电流在范围内 AND

自启动完成
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红色LED点亮
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  PS：
1. 3160当打开自启动并且TEC温度误差在1℃以

内时会使能下一级。
2. 恒功率CP模式会在自启动结束并且LD开启后

开始进行PID调节

TEC预热PHT

LDI>LDH

延迟LD-SpT

LD电流
-=
LDL

Y

V4新版本简单自启动流程

LD电流

设置为LDI

PHT

N

LD均已开启
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绿色LED熄灭
级联输出低电平

红色LED熄灭
绿色LED点亮
级联输出高电平

N

V3:

LD-H：电流值1
LD-L：电流值2

LD-T：保持时间(s)
V4:
LD-I：初始电流

LD-T：保持时间(s)
LD-H：目标电流

LD-L：步进电流
LD-SpT：步进时间(s)

简单自启动流程 缩写含义：

保持LDT

延迟LD-SpT

LD电流
+=
LDL

N

LD电流=LDH时

（LD2简单启动）

（LD2简单启动）

  PS：
1. 3161外接模块后，当PD电流不在范围或温度

>阈值温度时将会关闭LD1
2. 3162外接模块并开启互锁后，当PD电流不在

范围或温度>阈值温度时将会关闭对应的LD1或
LD2；互锁即LD1关闭时会关闭LD2，LD1未开启时
无法开启LD2。

MANUAL

SLD1

SLD2

ERROR

UNLOCKED


